
🐶 Robot psík Skupina: ____________________

⬅ cúvni ✋ stoj ➡ poď za mnou

0 10 cm 25 cm

oči = senzor vzdialenosti, port D

✋

každý program začína: when program starts set movement motors to A+B set movement speed to 40 %

1. Stoj! ★

🐶 ➡➡ ✋ → 🛑 🔊 haf!
pomoc:

start moving ↑

wait until D is closer than 15 cm?

stop moving

start sound Dog Bark

☐

2. Poď sem! ★★

✋ stoj    ➡ poď
psík stále pozerá, kde je ruka:

forever

if D is closer than 25 cm?  then … else …

🎯 odveď psíka rukou do búdy

☐

3. Nebuď dotieravý ★★★

⬅  ✋  ➡
ruka veľmi blízko → psík cúvne:

if D is closer than 10 cm?  then

start moving ↓

💡 do else vlož ďalší if – „if v ife“

☐

4. Šikovný psík ★★★★

👀 💛 🐕 〰️
vymysli psíkovi povahu:

D light up 100 100 100 100

turn on ❤️

C run ↻ for 30  degrees

chvost na motore C · srdiečko keď stojí · 💡 2. veža = chvost

☐

🏠 Prechádzka: odveď psíka rukou do búdy

ŠTART

brána 1

brána 2
BÚDA 🦴

brána 1 ☐ brána 2 ☐ v búde ☐ čas: ________ s


